Dostawa kompletnej kosiarki wysiegnikowej o zasiegu 6,00 — 6,50 m,
przystosowanej do wspotpracy z ciggnikiem rolniczym o mocy 100 KM i masie 4,5t

Lp. Wymagania minimalne TAK/NIE
Ramie hydrauliczne
1 Zakres roboczy poziomy min 6 — 6,5 m od osi ciggnika do skrajnej krawedzi glowicy w
" | mocowaniu centralnym
2. | Obrét ramienia w poziomie min. 90 stopni,
Udokumentowana 3 zdjeciami w pracy, mozliwos¢ instalowania innych, nie objetych
3. | specyfikacjg gtowic roboczych - gtowicami DEX-120 oraz TGR-155 produkcji Firmy
ROLMEX
4. | Niezalezny od ciggnika uktad hydrauliczny ze zbiornikiem oleju.
5. | Chtodnica oleju z funkcjg samooczyszczenia.
6. | Ciezar ramienia 900-1000 kg (bez gtowicy)
7. | Sterowanie proporcjonalne joystickiem.
2 Dwa kierunki obrotu watu tngcego sterowane z kabiny zatgczane z panelu joysticka (w
" | przypadku sterowania joystickiem)
9. |Joystick z podtokietnikiem podtrzymujgcym tokiec
10. | Wihacznik rotora z przycisku na panelu joysticka
11. | Elementy potgczeniowe hydrauliki z gtowicami min. 1” (Sucho-odcinajace I1SO-F )
2. Wysokos¢ transportowa na ciggniku max. 2,8 m (wzgledy bezp. Jazdy oraz ograniczenia
parkowania)
13. | Pompa zeliwna mata i duza — tandemowa, podwdjna min. 70cc + 14cc
14. | Przektadnia mechaniczne zeliwna — jednostanowiskowa na 1000 obr/min WOM
15. | Ramie pierwsze w catosci z profilu zamknietego min. 120 x120 mm (lub wieksze)
16. | Ramie wysuwne z profilu 110x110 (lub wieksze)
17. | Wysuw ramienia w zakresie 0,8-1 m.
18. | Rama kosiarki nieroztaczna ze zbiornikiem oleju (usztywniona konstrukcja)
19. | Pierwszy amortyzator hydrauliczno-gazowy jako zabezpieczanie obrotu ramienia
20, Drugi amortyzator hydrauliczno-gazowy jako zabezpieczanie ptynnej pracy pierwszego
ramienia
21. | Licznik godzin pracy
22. | Obrot gtowicy min. 190 stopni
23 Zataczanie rotora elektroniczne, z bezpiecznikiem czasowym- elektronicznym dot.
zmiany kierunku obrotéw. Min. 30 sekund.
Gtowica do koszenia traw:
1. | Szerokosci robocza 115-125 cm,
) Noze mocowane do rotora napedowego na jednolitych pierscieniach spawanych wokét
" | rotora, mocowane $rubami o Srednicy min 16 mm klasy 10,9
3. | Moc na wale thgcym min. 54 KM,
4. | Zebatka oraz czop napedowy z wieloklinem wymienne.
5. | Obroty watu tngcego min 3000 obr/min
6. | Noze typu Y min. 44szt., montowanych na srubie
7. | Srednica cietych i rozdrabnianych odrostéw min. 5cm
8. | tozyska barytkowe na wale tngcym
9. | tozyska barytkowe na wale podporowym
10. | Silnik zeliwny
11. | Naped bezposredni




12.

Ciezar gtowicy 300 — 330 kg

Gtowica przystosowana do zamontowania na ramieniu hydraulicznym objetym niniejszg

13. specyfikacja.

14. | Dodatkowe otwory montazowe, zwiekszajgce zasieg roboczy ramienia o min. 30cm
15. | Dodatkowy ptaszcz wewnetrzny gtowicy z blachy trudnoscieralnej

16. | Ptozy wymienne

17. | Rolka podporowa w zakresie 120-135 mm

18. | Ukryte smarowanie rolki podporowej (niewidoczne podczas pracy maszyna)




